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w RABOTE PREDLAGAETSQ ALGORITM SAMONASTROJKI AMPLITUD I

�ASTOT ISPYTATELXNYH GARMONIK W PROCESSE IDENTIFIKACII�
pRIWODITSQ PRIMER� DEMONSTRIRU��IJ �FFEKTIWNOSTX PRED�
LOVENNOGO ALGORITMA�

� wWEDENIE

pROCESS IDENTIFIKACII ODNOMERNOGO LINEJNOGO OB�EKTA PROTEKAET PRI DWUH WHODAH�
IZMERQEMOM I NEIZMERQEMOM� nEIZMERQEMYJ WHOD � �TO NEIZWESTNOE WNE�NEE WOZMU�E�
NIE� iZMERQEMYJ WHOD MOVET BYTX UPRAWLQEMYM LIBO NEUPRAWLQEMYM� uPRAWLQEMYJ
WHOD NAZYWAETSQ ISPYTATELXNYM �TESTOWYM� SIGNALOM� iSPYTATELXNYJ SIGNAL OPREDE�
LQETSQ �STROITSQ� DO NA�ALA IDENTIFIKACII �NA �TAPE PLANIROWANIQ �KSPERIMENTA �	
�
NA OSNOWE APRIORNOJ INFORMACII O PARAMETRAH OB�EKTA I WNE�NEM WOZMU�ENII� wID
ISPYTATELXNOGO SIGNALA SU�ESTWENNO WLIQET NA TO�NOSTX I DLITELXNOSTX IDENTIFIKA�
CII�

pRI IDENTIFIKACII S POMO�X� METODA NAIMENX�IH KWADRATOW �mnk� PREDPOLA�
GAETSQ� �TO WNE�NEE WOZMU�ENIE � SLU�AJNYJ PROCESS TIPA ��BELYJ �UM��� I IS�
PYTATELXNYJ SIGNAL STROITSQ ISHODQ IZ ZNANIJ O PARAMETRAH OB�EKTA� w METODE IN�
STRUMENTALXNYH PEREMENNYH �	
 I PRI ISPOLXZOWANII RANDOMIZIROWANNYH ALGORITMOW
IDENTIFIKACII ��
 WNE�NEE WOZMU�ENIE � PO�TI PROIZWOLXNAQ FUNKCIQ� I PO�TOMU NA
ISPYTATELXNYJ SIGNAL NAKLADYWAETSQ DOPOLNITELXNOE OGRANI�ENIE� ON DOLVEN BYTX

NEKORRELIROWAN S WNE�NIM WOZMU�ENIEM� 	TO USLOWIE TRUDNO WYPOLNITX APRIORI� TAK
KAK WNE�NEE WOZMU�ENIE NEIZWESTNO I NEIZMERQEMO�

wMETODE KONE�NO��ASTOTNOJ IDENTIFIKACII ��
 ISPYTATELXNYJ SIGNAL IMEET OPREDE�
L
NNU� STRUKTURU� �TO SUMMA GARMONIK� �ISLO KOTORYH NE PREWY�AET RAZMERNOSTX WEK�
TORA PROSTRANSTWA SOSTOQNIJ OB�EKTA� eGO NEKORRELIROWANNOSTX S WNE�NIM WOZMU�ENI�
EM PROWERQETSQ W PROCESSE IDENTIFIKACII� ESLI AMPLITUDY I �ASTOTY ISPYTATELXNYH

GARMONIK IZWESTNY� iNTUITIWNO QSNO� �TO ISPYTATELXNYE �ASTOTY NUVNO WYBIRATX IZ

DIAPAZONA �ASTOT� W KOTOROM LOGARIFMI�ESKAQ AMPLITUDNO��ASTOTNAQ HARAKTERISTIKA
OB�EKTA IMEET IZLOMY� 	TI IZLOMY OPREDELQ�TSQ NEIZWESTNYMI PARAMETRAMI OB�EKTA�
w RABOTE �
 PREDLOVEN METOD �KSPERIMENTALXNOJ OCENKI �W PROCESSE IDENTIFIKACII�
GRANIC �TOGO DIAPAZONA� �TO DA
T WOZMOVNOSTX POSTROITX ALGORITM SAMONASTROJKI AM�
PLITUD I �ASTOT ISPYTATELXNYH GARMONIK W PROCESSE IDENTIFIKACII� KOTORYJ I PRED�
LAGAETSQ W NASTOQ�EJ RABOTE�

	



sTATXQ POSTROENA SLEDU��IM OBRAZOM� wNA�ALE OPISYWAETSQ METOD KONE�NO��ASTOT�
NOJ IDENTIFIKACII� zATEM �W RAZDELE �� FORMULIRU�TSQ ZADA�I SAMONASTROJKI AMPLI�
TUD I �ASTOT ISPYTATELXNOGO SIGNALA� w RAZDELE  POKAZANO� �TO� ESLI ISPYTATELXNYE
�ASTOTY WYBIRA�TSQ WNE UKAZANNOGO W �
 DIAPAZONA �ASTOT� TO TO�NOSTX IDENTIFIKACII
MOVET BYTX NIZKOJ� rAZDELY � I � POSWQ�ENY ALGORITMAM SAMONASTROJKI ISPYTATELX�
NOGO SIGNALA� pRIMER RAZDELA � POKAZYWAET �FFEKTIWNOSTX �TIH ALGORITMOW�

� mETOD KONE�NO��ASTOTNOJ IDENTIFIKACII

��� zADA�A IDENTIFIKACII

rASSMOTRIM POLNOSTX� UPRAWLQEMYJ OB�EKT� OPISYWAEMYJ URAWNENIEM
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AMPLITUDY k I ISPYTATELXNYE �ASTOTY 
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GDE tF � MOMENT NA�ALA FILXTRACII tF � t� � � � WREMQ FILXTRACII� KOTOROE KRATNO
BAZOWOMU PERIODU TB � ���
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A OCENKI EGO �ASTOTNYH PARAMETROW NAHODQTSQ KAK WYHODY MODIFICIROWANNOGO FILXTRA
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��� �ASTOTNYE URAWNENIQ I ALGORITM IDENTIFIKACII

iSPOLXZUQ OCENKI �ASTOTNYH PARAMETROW� MOVNO NAJTI OCENKI KO�FFICIENTOW OB��
EKTA� dEJSTWITELXNO� IZ TOVDESTWA w�s� � k�s��d�s� I WYRAVENIJ ���� SLEDUET SISTEMA
LINEJNYH ALGEBRAI�ESKIH URAWNENIJ
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pRIME�ANIE � mETOD KONE�NO��ASTOTNOJ IDENTIFIKACII NE IZMENQETSQ� KOGDA WY�
HOD OB�EKTA IZMERQETSQ S �UMOM� w �TOM SLU�AE URAWNENIQ ���	� DOPOLNQ�TSQ WYRAVE�
NIEM
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